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一种复杂背景及遮挡条件下的运动目标跟踪

方法

(57)摘要

本发明公开了一种多特征结合 Kc△ lⅢan滤波
的目标跟踪方法 ,用 于解决复杂背景环境以及遮

挡情况下的目标跟踪。提出基于颜色、纹理及目标

运动信息的综合特征用于改进 Ca1nshift算 法,并

结合 KalⅢan滤波器对目标运动状态进行预测 ,提

高了复杂背景下运动目标的跟踪稳定性和跟踪精

度。颜色信息易受到光照及背景干扰色等因素干

扰 ,引 入日标纹理特征改善采用单 -颜色信息时
的缺陷,并继续加入目标运动信息,进 一步排除背

景中的干扰。在目标发生遮挡时,通过目标遮挡前

的先验信息进行最小工乘拟合及目标运动轨迹外

推 ,预测目标运动位置信息,有利于遮挡结柬时对

运动目标的重新捕获。
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